Расчетно-графическая работа №6 
Вычисление ведомости координат и построение плана

Цель работы: 
· освоить методику обработки результатов измерений при вычислении координат вершин теодолитного хода; 
· освоить построение координатной сетки и нанесение точек по прямоугольным координатам;
· уяснить суть способов съемки ситуации при графическом нанесении на план. 
Исходные данные;
· абрис теодолитной съемки (приложение 1);
· координаты начальной точки для всех вариантов одинаковые;
· дирекционный угол начального направления (табл. 1).
Порядок выполнения работы:
1. Горизонтальные углы и горизонтальные проложения берутся для всех вариантов одинаковые (табл. 2).
2. Вычислить ведомость координат точек теодолитного хода (прилож. 2).
3. В масштабе 1:500 на ватмане А1 нанести координатную сетку, точки теодолитного хода.
4. По заданному абрису нанести ситуацию от точек теодолитного хода.

Номер варианта присвоить по первой букве Вашей фамилии.

	буква
	А
	Б
	В
	Г
	Д
	Е, Ё
	Ж
	З
	И

	вариант
	1
	2
	3
	4
	5
	6
	7
	8
	9

	буква
	К
	Л
	М
	Н
	О
	П
	Р
	С
	Т
	У, Ф

	вариант
	10
	11
	12
	13
	14
	15
	16
	17
	18
	19

	буква
	Х, Ц
	Ч
	Ш, Щ
	Э
	Ю
	Я
	
	
	
	

	вариант
	20
	21 
	 22
	23
	24
	25
	
	
	
	




Таблица 1
Исходный дирекционный угол 

	Номер варианта
	Дирекционный угол
	Номер варианта
	Дирекционный угол

	1
	103° 01'
	16
	307° 14'

	2
	92° 00'
	17
	51° 36'

	3
	184° 57'
	18
	139° 32'

	4
	271° 37'
	19
	232° 26'

	5
	15° 11'
	20
	319° 05'

	6
	103° 53'
	21
	63° 44'

	7
	196° 50'
	22
	151° 25'

	8
	283° 28'
	23
	244° 17'

	9
	27° 19'
	24
	341° 40'

	10
	115° 46'
	25
	75° 52'

	11
	208° 42'
	
	

	12
	295° 22'
	
	

	13
	39° 27'
	
	

	14
	127° 39'
	
	

	15
	220° 34'
	
	



Таблица 2
Журнал измерения углов и длин линий теодолитного хода
	№ точек
	Измеренные горизонтальные углы, º '
	Горизонтальные проложения, м
	Координаты

	
	
	
	X, м
	Y, м

	1
	–
	
	+ 500,00
	+ 200,00

	
	
	146,32
	
	

	2
	78º 04',5
	
	
	

	
	
	71,91
	
	

	3
	120º 35',5
	
	
	

	
	
	111,73
	
	

	4
	84º 50',5
	
	
	

	
	
	109,27
	
	

	1
	76º 28'
	
	
	





Приложение 1
Абрис
[image: img132]





Приложение 2
Ведомость вычисления координат замкнутого теодолитного хода

	№ вершин полигона
	Внутренние углы
	Дирекционные углы
	Румбы сторон
	Длина горизонталь-ного проложения, 
м
	Приращения
	Координаты

	
	измеренные
	исправленные
	
	
	
	вычисленные
	исправленные
	

	
	◦
	'
	◦
	'
	◦
	'
	наз
	◦
	'
	
	±
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	±
	ΔΥ
	±
	ΔΧ
	±
	ΔΥ
	±
	ΔΧ
	±
	ΔΥ
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1.	Допустимая невязка в углах [image: ]± 2 · 30'' √4 = __________________
2	Абсолютная невязка в периметре [image: ]________________________
3	Относительная невязка в периметре [image: ]= _____________________________
4.  Допустимая невязка в периметре [image: ] = _________________________________
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