Задание 1
Разработка м-файлов для выдачи задания проектирования гидравлических прессов
Цель работы: формирование массива имен переменных и их начальных 			  значений для проектирования гидравлического пресса.
Задачи работы: 
1. Разработка м-файлов для ввода и построения графика (диаграмм) нагрузки Pm во время хода деформирования sd для операций: выдавливание, осадка, вытяжка, гибка, горячая объемная штамповка.
2. Вычисление номинальной работы деформирования Adn и эффективной энергии Tef для этих же операций.
3. Назначение и вычисление величины максимального хода Hmax. 
4. Построение циклограммы работы гидравлического пресса S за время цикла.
5. Tc = Tp + Td + Tv + Tt, 
где время машинного цикла Tm = Tp + Td + Tv, 
а Tt – время подготовительных технологических операций.
Порядок выполнения работы
1. Изучить теорию «Основные параметры и размеры гидравлических прессов».
2. Разработать алгоритм м-файла.
3. Запустить MATLAB.
4. Создать м-файл.
5. Протестировать его работу.
5. Показать созданный м-файл преподавателю и сохранить его в своей папке под именем «Hydropress dimension.m».

Пример м-файла 

%%Press_1 программа построения графика 
% % усилия деформирования горячей штамповки
% введи максимальное усилие деформирования в ньютонах
% введи величину хода деформирования в мм
Pm=input ('Введи максимальное усилие горячей объемной штамповки в н Pm=')
sd=input('Введи величину хода деформации в мм sd=')
x = [ 0, 1, 15, 17];
y = [ 0, 0.1*Pm, 0.25*Pm, Pm]
plot(x,y,'--gs',...
  'LineWidth',2,...
  'MarkerSize',10,...
  'MarkerEdgeColor','b',...
  'MarkerFaceColor',[0.5,0.5,0.5])
title('График усилия нагрузки горячей объемной штамповки')
xlabel('sd мм ')
ylabel('Pm  н')
 
Пример функции для построения секторной циклограммы

function f = mypie(x)
%Расчет времени цикла автоматизированного гидровинтового пресса и построение круговой диаграммы
%  без учета вспомогательного времени на выполнение техопераций
Pm=input ('Введи максимальное усилие горячей объемной штамповки в н Pm=')
sd=input('Введи максимальный ход деформирования в м Sд=')
fi_d=input('Введи коэффициент заполнения диаграммы ? д =')
eta_d=input('Введи кпд процесса деформирования ? д =')
Te =Pm*s_d*fi_d/eta_d
disp( 'дж')
x=[Te/(.5*Pm*.75) s_d/.5 Te/(Pm*.75*.3)]
labels = {'Ход приближения','Ход деформирования','Ход возврата'};
figure
pie(x,labels)
Tprib=Te/(.5*Pm*.75)
Tdef=s_d/.5
Tvozv=Te/(Pm*.75*.3)
display('Тц = ' )
Tc=Tprib+Tdef+Tvozv
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