[bookmark: _GoBack]    Каждый студент  выбирает одно задание из 40, номер задания выбирается по номеру  вашей фамилии в списке в журнале  по алфавиту, если   ваш номер в журнале 41,42,43,344  и далее,  то ваш номер  задания соответственно  будет снова  с 1,2,3,4 ,5  и далее..  
 ОДИНАКОВЫХ РАБОТ НЕ МОЖЕТ БЫТЬ ДАЖЕ НА ОДНО   И ТОЖЕ  ЗАДАНИЕ
 Оформить как реферат с титульным листом,  по стандарту ЮУрГУ, НА ФОРМАТЕ А4 ( приводить схемы, рисунки , описания, примеры, расчеты) 
 
 ЗАДАНИЕ 2 
1.Механические средства измерения  аналоговые , устройство, принцип измерения 
2.Механические средства измерения  цифровые, устройство, принцип измерения
3.Оптико-механические средства измерения длины, оптиметры, устройство, принцип измерения
4.Измерительная  индикаторная головка и   измерительная головка пружинно-оптическая (оптикатор), , устройство, принцип измерения.
5.Кругломер -измерительный прибор с вращающимся столом, устройство, принцип измерения.
6.Кругломер -измерительный прибор с вращающимся измерительным наконечником  , устройство, принцип измерения.
7. Приборы для контроля радиального и торцевого биения, устройство, принцип измерения
8.Микроскоп назначение , устройство, принцип измерения.
9. Лазерный проектор назначение , устройство, принцип измерения.
10. Пневматические приборы: ротаметры (поплавковые  длинномеры),   манометрические, назначение , устройство, принцип измерения.
11. Длиномеры низкого давления с жидкостным манометром ,назначение , устройство, принцип измерения.
12. Длиномер высокого давления( ротаметры), назначение , устройство, принцип измерения.
13.Дифференциальные пневматические устройства, назначение , устройство, принцип измерения.
14. Компенсационный пневматический прибор, назначение , устройство, принцип измерения.
15 Электроконтактные измерительные приборы, назначение , устройство, принцип измерения.
16. Емкостные измерительные приборы. назначение , устройство, принцип измерения.
17. Пневматические методы контроля размеров.
18. Бесконтактный метод контроля  отклонения форы и взаимного расположения поверхностей.
19. Контроль плоскостности. Обозначение  , средства контроля.
20. Измерение формы прямой и плоскости, средства контроля.
21.  Измерение плоскостности методом колец Френеля.
22. Измерение прямолинейности методом Волластона .
23. Видио-измерительная машина Mitutoyo Quick, назначение , устройство, принцип измерения.
24. Координатно-измерительная машина Contura G2, назначение , устройство, принцип измерения.
25. Координатно-измерительная машина FARO ARM , назначение , устройство, принцип измерения.
 26. Особенности информационно-измерительных систем,
оснащенных системой технического зрения. назначение , принцип измерения.
  27. СТЗ с интеллектуальной камерой, назначение , принцип   измерения.
   28. СТЗ   оснащенная датчиком изображения и контролером, назначение , принцип измерения.
   29.  СТЗ размещение камеры на конце руки, назначение , принцип измерения..
   30. СТЗ классифицикация, назначение , принцип измерения\
 31. Погрешностью средств измерений.
32.  Источники погрешностей
33.  Виды и определение погрешностей
34. Классы точности средств измерений
35. Виды и назначение контроля
36. Автоматический входной контроль на станке
37. Датчики изображения, виды, назначение
38. Алгоритмы анализа результатов измерений.
39. Системы автоматизированного проектирования, управления производством.
40. Общие сведения о CAD/CAM/CAE-системах




