    Каждый студент  выбирает одно задание из 30 ( в задании 3 вопроса) номер задания выбирается по номеру  вашей фамилии в списке в журнале  по алфавиту, если   ваш номер в журнале 31,32,33,34  и далее, или 61,62 и далее, ваш номер  задания соответственно  будет снова  с 1,2,3,4 ,5  и далее..  
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 Оформить как реферат с титульным листом,  по стандарту ЮУрГУ
 
 ЗАДАНИЕ 1 
1. Принцип координатных измерений.
2. Отличие цифровых приборов от аналоговых, активных (измерители устройств) от пассивных (измерители сигналов)
3.  Методика обработки результатов многократных измерений. 

ЗАДАНИЕ 2
1. Основные узлы КИМ.
2. Запись и представлена на графике относительная погрешность, если она только аддитивная, только мультипликативная или является их суммой.
3. Способы исключения промахов из совокупности отсчетов… 

ЗАДАНИЕ 3
1.  Консольные КИМ.
2. Метрологические характеристики АЦП.
3. Необходимость многократных измерений.
 
ЗАДАНИЕ .4
1. Мостовые КИМ 
2. КИМ .Виды математического базирования.
3. Способы и приемы для уменьшения систематических погрешностей..

ЗАДАНИЕ 5
1. Стоечные КИМ
2. КИМ .Виды математического базирования.
3.  Способ  исключения случайной погрешности при многократных измерениях 

ЗАДАНИЕ 6
1.Шестиосевая  КИМ (гексапод)
2. Отличие цифровых приборов от аналоговых, активных (измерители устройств) от пассивных (измерители сигналов)
3. Доверительная вероятность и доверительный 
Интервал.

ЗАДАНИЕ 7
1. Портальные КИМ
     2. определение дисперсии случайной величины.
     3. Аналоговые СИ

ЗАДАНИЕ 8
1.Мостовые КИМ без стола.
2. Погрешности измерительного прибора
3. КИМ .Виды математического базирования.

ЗАДАНИЕ 9
1.Мобильные координатно-измерительные машины
     2. Математическое ожидание  результатов измерений 
3.  Закон плотности распределения отклонений, вероятность попадания случайной величины в заданный интервал .

ЗАДАНИЕ 10
1.Принцип работы и устройство КИМ
2.  Определение границы случайной суммарной и систематической погрешностей многократных измерений.. 
3. Методика координатных измерений.

ЗАДАНИЕ 11
1.Шарнирно-сочлененные типа «рука»;
2. Правило суммирования систематических и случайных погрешностей
3. Выбор коэффициента k при оценке НСП (неисключенная систематическая погрешность) ? 

ЗАДАНИЕ 12
1. Принцип работы КИМ.
2. Что называется средним квадратическим отклонением случайной   величины ?
3.Как оценить погрешность косвенных измерений, если функциональная зависимость представляет собой нелинейную дифференцируемую функцию? 

ЗАДАНИЕ 13
1. Калибровка щупа КИМ?
 2. Классификация систематических погрешностей, исходя из причин их появления.
3. Запись и представлена на графике абсолютная погрешность, если она только аддитивная, только мультипликативная или является их суммой? 

ЗАДАНИЕ 14
1 . Классификация КИМ
2. Способы и приемы для уменьшения систематических погрешностей..
3. Как вычисляют границы ±Δ погрешности результата косвенного измерения с учетом границы  неисключенной систематической погрешности (НСП) и доверительной границы случайной погрешности?

ЗАДАНИЕ 15
1.  Структурная схема КИМ
2. Измерительные функции КИМ
 3. Определение плотности распределения вероятностей. Пригодно ли понятие плотности распределения вероятностей для дискретной случайной величины ?

ЗАДАНИЕ 16
1.Сферы применения КИМ
2. Координатно-измерительная техника для измерения отклонения от круглости
 3. Что называется математическим ожиданием непрерывной случайной величины ?


ЗАДАНИЕ 17
1. Обработка результатов измерения КИМ
2. Координатно-измерительная техника для измерения отклонения от цилиндричности
3. Что называется «поправкой» (применительно к учету систематических погрешностей)?

ЗАДАНИЕ 18
1. Конструктивные исполнения координатно-измерительных машин.
2. Координатно-измерительная техника для измерения отклонения профиля детали
3. Примеры методических, инструментальных, субъективных погрешностей измерения.
 
ЗАДАНИЕ 19
1.Портативная координатно-измерительная машина типа «рука»: 2.Преимущества портативной координатно-измерительной «руки»
3 Динамические погрешности измерений, причины их возникновения.
 
ЗАДАНИЕ 20
1.Система контактного (тактильного) сканирования.
2. Бесконтактная система сканирования
3. Распределение случайной величины называется нормальным распределением когда…

ЗАДАНИЕ 21
1. Лазерные трекеры
2. Применение ким для контроля линейноугловых параметров зубчатых колес
3. Чувствительность и вариация показаний измерительного прибора..

ЗАДАНИЕ 22
1. Процесс составления маршрута измерений на КИМ
2. Датчики для координатно-измерительных машин
3. Принципы суммирования погрешностей отдельных блоков сложных измерительных средств.
 
ЗАДАНИЕ 23
1.Шестиосевые  КИМ на основе платформы Стюарта
2.Компоновки  КИМ с неподвижным объектом измерений
3 Статические погрешности измерений, причины их возникновения
. 
ЗАДАНИЕ 24
1. Мобильные КИМ
2. Координатно-измерительная техника для измерения отклонения профиля  поверхностей детали
3. Что называется «поправкой» (применительно к учету систематических погрешностей)?

ЗАДАНИЕ 25
1. Измерительные функции КИМ
2.Суть технологии лазерного сканирования
3. Цифровые СИ

ЗАДАНИЕ 26
1.Бесконтактная лазерная  КИМ
2. Применение лазера при настройке оборудования
3. Материалы  для шарика щупов КИМ.

ЗАДАНИЕ 27
1.Мобильная КИМ "рука"
2.Материалы для стержней щупа
3. Измерительно-информационная система.

ЗАДАНИЕ 28
 1.Формы щупов КИМ
2. Щупы для наладки инструмента
3.Измерительный преобразователь.

ЗАДАНИЕ 29
1.Мобильное лазерное сканирование
2. Портальные КИМ
3.Метрологическое обеспечение.

ЗАДАНИЕ 30
1.Координатно- измерительная техника на станке
2.Измерительный преобразователь АЦП и ЦАП в измерительной цепи.
3.Математическая модель объекта измерения 


